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Klassifizierung der Sicherheitshinweise

Dieses Handbuch enthalt Hinweise, die Sie zu lhrer personlichen Sicherheit sowie zur Vermeidung
von Sachschaden beachten mussen. Die Hinweise sind durch ein Warndreieck hervorgehoben und

je nach Gefahrdungsgrad wie folgt dargestellt.

> D> D

&

Neben diesen Hinweisen in dieser Druckschrift missen die allgemeingiltigen Sicherheits- und

GEFAHR

bedeutet, dass der Tod oder eine schwere Korperverletzung eintreten wird,
wenn die entsprechenden Vorsichtsmallnahmen nicht getroffen werden.

WARNUNG

bedeutet, dass der Tod oder eine schwere Kérperverletzung eintreten kann,
wenn die entsprechenden Vorsichtsmallnahmen nicht getroffen werden.

VORSICHT

mit Warndreieck bedeutet, dass eine leichte Kdrperverletzung eintreten kann,
wenn die entsprechenden Vorsichtsmallnahmen nicht getroffen werden.

VORSICHT

ohne Warndreieck bedeutet, dass ein Sachschaden eintreten kann,
wenn die entsprechenden Vorsichtsmallnahmen nicht getroffen werden.

ACHTUNG

bedeutet, dass ein unerwiinschtes Ergebnis oder Zustand eintreten kann,
wenn der entsprechende Hinweis nicht beachtet wird.

HINWEIS

ist eine wichtige Information Uber das Produkt, die Handhabung des Produktes
oder den jeweiligen Teil der Dokumentation, auf den besonders aufmerksam
gemacht werden soll und deren Beachtung empfohlen wird.

Unfallverhiitungsvorschriften berticksichtigt werden.

Sollten die in dieser Druckschrift enthaltenen Informationen in irgendeinem Fall nicht ausreichen,

so steht Ihnen unserer telefonischer Service fur weitergehende Auskulnfte zur Verfugung.
Vor der Installation und Inbetriebnahme lesen Sie bitte diese Druckschrift sorgfaltig durch.

CE-Kennzeichen
Dieses Produkt

erfullt die Spezifikationen gemaflls EMC-Richtlinie 89/336/EEC und der

Niederspannungs-Richtlinie 2006/95/EG.
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Allgemeine Hinweise

Dieses Gerat hat das Herstellerwerk in einem sicherheitstechnisch einwandfreien Zustand verlas-
sen. Um diesen Zustand zu erhalten und um einen gefahrlosen Betrieb des Gerates sicher-
zustellen, sind die in dieser Betriebsanleitung gegebenen Hinweise und Warnvermerke vom
Anwender zu beachten.

HINWEIS

Die Anleitung enthalt aus Griinden der Ubersichtlichkeit nicht samtliche Detailinformationen zu
allen Typen des Produkts und kann auch nicht jeden denkbaren Fall der Aufstellung, des Betriebes
oder der Instandhaltung beriicksichtigen.

Sollten Sie weitere Informationen wiinschen, oder sollten besondere Probleme auftreten, die in der
Anleitung nicht ausfiihrlich genug behandelt werden, kénnen Sie die erforderliche Auskunft tele-
fonisch erfragen.

AuRBerdem weisen wir darauf hin, dass der Inhalt der Anleitung nicht Teil einer friiheren oder
bestehenden Vereinbarung, Zusage oder eines Rechtverhéltnisses ist oder diese abandern soll.
Samtliche Verpflichtungen der Muitec Instruments GmbH ergeben sich aus dem jeweiligen
Kaufvertrag, der auch die vollstandige und allein gultige Gewahrleistungsregelung enthalt. Diese
vertraglichen Gewahrleistungsbestimmungen werden durch die Ausfihrungen der Anleitung weder
erweitert noch beschrankt.

Der Inhalt spiegelt den technischen Stand zur Drucklegung wieder. Technische Anderungen sind
im Zuge der Weiterentwicklung vorbehalten.

WARNUNG

Gerate der Zundschutzart "Eigensicherheit" verlieren ihre Zulassung, sobald sie an Stromkreisen
betrieben wurden, die nicht den in der Prifbescheinigung angegebenen Werten entsprechen. Der
einwandfreie und sichere Betrieb dieses Gerates setzt sachgemalen Transport, fachgerechte
Lagerung, Aufstellung und Montage sowie sorgfaltige Bedienung und Instandhaltung voraus. Das
Gerat darf nur zu den in dieser Betriebsanleitung vorgegebenen Zwecken eingesetzt werden.

HAFTUNGSAUSSCHLUSS

Samtliche Anderungen am Gerét, sofern sie nicht in der Betriebsanleitung ausdriicklich erwahnt
werden, fallen in die Verantwortung des Anwenders.

Qualifiziertes PERSONAL

sind Personen, die mit Aufstellung, Montage, Inbetriebsetzung und Betrieb des Produktes vertraut
sind und Uber die ihrer Tatigkeit entsprechenden Qualifikationen verfliigen, wie z. B.:

. Ausbildung oder Unterweisung bzw. Berechtigung, Gerate/Systeme geman des
Standards der Sicherheitstechnik fir elektrische Stromkreise, hohe Driicke und
aggressive sowie gefahrliche Medien zu betreiben und zu warten.

. Bei Geraten mit Explosionsschutz: Ausbildung oder Unterweisung bzw. Berechtigung,
Arbeiten an elektrischen Stromkreisen flir explosionsgefahrdete Anlagen durchzufiihren.
. Ausbildung oder Unterweisung gemaR des Standards der Sicherheitstechnik in Pflege

und Gebrauch angemessener Sicherheitsausristung.

VORSICHT

Elektrostatisch gefahrdete Baugruppen kénnen durch Spannungen zerstért werden, die weit unter-
halb der Wahrnehmungsgrenze des Menschen liegen. Diese Spannungen treten bereits auf, wenn
Sie ein Bauelement oder elektrische Anschliisse einer Baugruppe beriihren, ohne elektrostatisch
entladen zu sein. Der Schaden, der an einer Baugruppe aufgrund einer Uberspannung eintritt, kann
meist nicht sofort erkannt werden, sondern macht sich erst nach langerer Betriebszeit bemerkbar.

A
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Einfuhrung

MTP200ia-TE, MTP200ib-TE
Universal-Messumformer entsprechend DIN EN 61508 — SIL2
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Leistungsmerkmale:
2 Mikrocontroller (16-Bit) mit gegenseitiger Uberwachung
4 A/D-Wandler (24-Bit, 12-Bit, 2x 10-Bit)
1 D/A-Wandler (15-Bit)
5 Selbstiiberwachungsstromkreise
4 galvanisch getrennte Alarmausgéange (3x Relaiskontakt, 1x Transistor)
4 eigensichere Messsignaleingange [Ex ia/ib] [IC
Minimale Signalaufldsung von 18 Bit
max. 0,05 °C Auflésung bei der Temperaturmessung mit Pt-100
1 Analogausgang fiir Konstantstrom oder Spannung
1 galvanisch getrennte RS232-Schnittstelle
1 galvanisch getrennte RS485-Schnittstelle
Allstromnetzteil mit Unterspannungsabschaltung
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1.0 Allgemeine Informationen fiir Errichtung und Betrieb

Kennzeichnung nach Richtlinie 94/9/EG:

CE 0158 ® 1I(1)G

Gerategruppe |

zugehdriges Betriebsmittel mit externen Stromkreisen
zum Anschluss an Gerate der Kategorie 1

fur explosionsfahige Gemische aus Luft und brennbaren
Gasen, Dampfen oder Nebeln

Kennzeichnung der Ziindschutzart:

[Ex ia] IIC

zugehdriges elektrisches Betriebs- ‘
mittel nach Europanorm

Zundschutzart

Betriebsmittelgruppe

Sicherheitshinweise:

Das Gerat muss auller Betrieb genommen und gegen unbeabsichtigten Betrieb gesichert werden,
wenn angenommen werden muss, dass ein gefahrloser Betrieb nicht mehr méglich ist. Griinde fir
diese Annahme koénnen sein:

e sichtbare Beschadigung des Gerates

e Ausfall der elektrischen Funktion

e langere Lagerung bei Temperaturen Uber 85 °C

e schwere Transportbeanspruchung

Bevor das Gerat wieder in Betrieb genommen wird, ist eine fachgerechte Stickprifung nach DIN
EN 61010, Teil 1 durchzufihren. Diese Prifung sollte unbedingt beim Hersteller erfolgen.
Reparaturarbeiten an Ex-Geraten durfen nur unter Beachtung von §9 der Ex-Verordnung (Elex V)
durchgefiihrt werden.

Gerate mit eigensicheren Stromkreisen dirfen niemals an nicht eigensicheren Stromkreisen
betrieben werden. Sollen Ex-Gerate an nicht eigensicheren Stromkreisen betrieben werden, so
sind diese besonders zu kennzeichnen und die Ex-Aufschriften missen unbedingt entfernt werden,
damit diese Gerate spater nicht wieder fir eigensichere Stromkreise Verwendung finden. Eine
spatere Nachpriifung der Gerate auf Einhaltung der Bedingungen fir den Ex-Schutz ist auch beim
Hersteller nur mit einem unverhaltnismaRig hohen Aufwand méglich und wird deshalb in der Regel
abgelehnt.

BestimmungsgemaRer Einsatz:

Der Universal-Messumformer MTP200i..-TE dient der genauen Temperaturerfassung mit Pt-100-
Sensor oder Thermoelement im Ex-Bereich. Zwei zusatzliche Eingange fiir eigensichere Strom-
oder Spannungssignale erweitern die Anwendung der Baugruppe auch als Trennverstarker.

Der Pt-100/Widerstandsferngeber-Eingang an den Klemmen KL21, KL22, KL23 und KL24 und
parallel dazu der Temperatur-Vergleichsstellen-Eingang an den Klemmen KL19 und KL20
entsprechen der Ziindschutzart ,Eigensicherheit® der Kategorie ,ia“ bzw. ,ib“.

Der Thermoelement/mV-Eingang an den Klemmen KL17 und KL18 entspricht der Zindschutzart
-Eigensicherheit” der Kategorie ,ia“ bzw. ,ib“.
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Der +/-20mA-Eingang an den Klemmen KL13 und KL14 und der +/-10V-Eingang an den Klemmen
KL14 und KL15 entsprechen der Zindschutzart ,Eigensicherheit” der Kategorie ,ia“ bzw. ,ib“.

Der héchstzuldssige max. Umgebungstemperaturbereich von —20 °C bis +60 °C darf nicht unter-
bzw. Uberschritten werden.

Der Universal-Messumformer MTP200i..-TE ist ein zugehoriges elektrisches Betriebsmittel der
Zindschutzart [Ex ia] IIC oder [Ex ib] IIC und muss immer aullerhalb explosionsgefahrdeter
Bereiche betrieben werden. Nur die zuvor schon aufgelisteten Mess- bzw. Eingangsstromkreise
dirfen in den explosionsgefahrdeten Bereich gefiihrt und mit bescheinigten eigensicheren Strom-
kreisen verbunden werden. Vor der Inbetriebnahme ist der Nachweis der Eigensicherheit fiir die
korrekte Zusammenschaltung eines MTP200i..-TE-Stromkreises mit dem Stromkreis des
angeschlossenen Betriebsmittels einschlieflich der Leitungen zu fihren.

Die EG-Baumusterprifbescheinigung und die Bestimmungen der EN 60079-14: 1996 ff sind zu
beachten.

Installation und Inbetriebnahme:

Der Einbau des Universal-Messumformer MTP200i..-TE hat so zu erfolgen, dass die Luftstrecken
von blanken Teilen eigensicherer Stromkreise zu den metallischen Gehauseteilen mindestens
3 mm und zu den blanken Teilen der nicht eigensicheren Stromkreise mindestens 6 mm betragen.
Anschlussteile fur die auBeren eigensicheren Stromkreise sind so anzuordnen, dass entsprechend
der EN 60079-11 die blanken Teile mindestens 50 mm von Anschlussteilen oder blanken Leitern
nicht eigensicherer Stromkreise entfernt sind.

Die Klemmenbelegungen des Tragschienengehduses mit den eigensicheren Stromkreisen und den
nicht eigensicheren Stromkreisen sind auf dem Typenschild deutlich gekennzeichnet. Zusatzlich
sind die 4-poligen Klemmen der eigensicheren Stromkreise in blau ausgefihrt.

Fur den sicheren Betrieb muss eine Schutzleiterverbindung mit der Klemme KL16
oder am Hutschienen-Busverbinder mit der Klemme KT-B3 hergestellt werden, um
eine feste Einbindung in den Potentialausgleich zu gewahrleisten.

Die Montage/Demontage, die Installation, der Betrieb und die Instandhaltung dirfen nur durch
qualifiziertes Personal im Sinne der Automatisierungsindustrie unter Beachtung der einschlagigen
Vorschriften und der MTP200i..-TE-Betriebsanleitung durchgefihrt werden. Bei der Installation sind
die technischen Daten und die Anschlusswerte zu beachten.
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2.0 Elektrische Hochstwerte

nicht eigensicherer (Klemmen 3, 4 oder Anschluss KT-B4, KT-B5)

Spannung DC 19...30
AC 18 ...28

max. Spannung Um AC/DC 250

nicht eigensicherer (Anschluss KT-B1, KT-B2)

nicht eigensicherer (Anschluss Frontbuchse)
Spannung DC 6
Stromstarke 100
max. Spannung Um AC/DC 48

nicht eigensichere (Klemmen 1 und 2, 5 und 6, 9 und 10)
Spannung DC 30
Stromstarke 1
oder
Spannung AC 125
Stromstarke 0,5
max. Spannung Um AC/DC 125

nicht eigensicherer (Klemmen 7 und 8)
Spannung DC 28
Stromstarke 50
max. Spannung Um AC/DC 125

nicht eigensicherer (Klemmen 11 und 12)
Spannung DC 28
Stromstarke 50
max. Spannung Um AC/DC 125

eigensicherer Pt-100/Widerstandsferngeber-Eingangsstromkreis
eigensicherer Temperatur-Vergleichsstellen-Eingangsstromkreis (Klemmen 19 und 20)
in der Ziindschutzart Ex ia 1IC beim MTP200ia-TE / Ex ib [IC beim MTP200ib-TE

Spannung Uo DC 12
Stromstarke lo 6,5
Leistung Po 10
max. aulRere Kapazitat Co 1,2
max. aulRere Induktivitat Lo 700

eigensicherer Thermoelement/mV-Eingangsstromkreis (Klemmen 17 und 18)
in der Zindschutzart Ex ia IIC beim MTP200ia-TE / Ex ib IIC beim MTP200ib-TE

Spannung Uo DC 6
Stromstarke lo 0,7
Leistung Po 1,1
max. aulRere Kapazitat Co 10
max. aulRere Induktivitat Lo 1000

zum Anschluss eines eigensicheren Stromkreises mit folgenden Hochstwerten:

Spannung Ui DC 10
wirksame innere Kapazitat Ci 240
wirksame innere Induktivitat Li vernachlassigbar

eigensicherer +/-20mA-Eingangsstromkreis (Klemmen 13 und 14)
in der Zindschutzart Ex ia IIC beim MTP200ia-TE / Ex ib IIC beim MTP200ib-TE
zum Anschluss eines eigensicheren Stromkreises mit folgenden Hochstwerten:

Spannung Ui DC 30
Stromstarke li 110
Leistung Pi 700
wirksame innere Kapazitat Ci vernachlassigbar
wirksame innere Induktivitat Li vernachlassigbar

eigensicherer +/-10V-Eingangsstromkreis (Klemmen 14 und 15)
in der Zlindschutzart Ex ia 1IC beim MTP200ia-TE / Ex ib IIC beim MTP200ib-TE
Spannung Uo DC 6
max. aulRere Kapazitat Co 10
zum Anschluss eines eigensicheren Stromkreises mit folgenden Hochstwerten:

Spannung Ui DC 30
Stromstarke li 110
Leistung Pi 700
wirksame innere Kapazitat Ci vernachlassigbar
wirksame innere Induktivitat Li vernachlassigbar
Umgebungstemperaturbereich Tamb -20 °C bis +60 °C
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(Klemmen 21, 22, 23 und 24)
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3.0 Technische Merkmale

Der SIL-Transmitter MTP200i..-TE mit Grenzsignalgeber der DuoTec®-Serie erfiillt durch seine
Funktionalitdt alle Anforderungen bei der Temperatur-, Widerstands-, Strom- und Spannungs-
messung in der Prozessautomation.

Durch die gegenseitige Uberwachung des Dual-Controller-Systems (DuoTec®-Technologie) in
Verbindung mit weiteren SicherungsmalRnahmen gemal’ der EN 61508 wird der SIL2-Level erfillt.
Konfigurierung, Parametrierung und Kalibrierung erfolgen schnittstellengesteuert und sind durch die
anwenderfreundliche Unterstiitzung mit dem PC-Programm WINSMART® fiir den Benutzer einfach
und schnell durchzufiihren. Eine automatische Protokollierung der im Gerdt ausgewahlten
Konfigurierung ermdoglicht nach Abschluss der Programmierarbeiten eine schnelle und sichere
Dokumentierung. Das zugehdrige elektrische Betriebsmittel erflillt alle Forderungen der Fach-
grundnorm EN 60079-0:2004 und ist EMV-gepriift nach EN 61326-3-2.

e Master-/Slave-Controller entsprechend der DuoTec®-Technologie

e Eigensichere Messeingange der Schutzklasse [Ex ia] IIC oder [Ex ib] IIC

e Thermoelement-Messeingang mit interner oder externer Pt-100-Vergleichsstelle

e Kontinuierliche Uberwachung des Schleifenwiderstands im mV-Messkreis

e Pt-100-Messeingang in 2-, 3- und 4-Leiterschaltung

e Potentiometer-/Widerstandsferngeber-Messeingang in 2-, 3- und 4-Leiterschaltung
e mV-Messeingang fir +70/-35 mV

e Spannungs-Messeingang fur +/-10 V

e Strom-Messeingang fur +/-20 mA

e Analogausgang fur 0/4-20 mA oder 0/2-10 V

e Ausgangssignaliberwachung durch Zurlcklesen des mA-Wertes

e 2 Relaisausgange fir die Grenzwertiiberwachung und/oder Wartungsbedarfsmeldung

e 1 passiver kurzschlussfester 50mA-Transistorausgang fir die Grenzwertiiberwachung
und/oder die Wartungsbedarfsmeldung

e 1 Relaisausgang fur die Wartungsbedarfsmeldung
e COM-Schnittstellenanschluss an der Front fir den Online-Zugang
e Galvanisch getrennte RS485-Schnittstelle

e Wahlweise AC- oder DC-Versorgung mit groBem Versorgungsspannungsbereich
und Unterspannungsabschaltung
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4.0 Fehlerzustande und Fehlersignalisierungen

Nr. | Fehlerquelle/ Alarm- Analogausgang | Alarme |Wiederinbetrieb- | Bemerkung
Fehlerursache LED im Fehlerfall (program- | nahme nach
(programmierbar) [ mierbar) | Fehlerbehebung
1 EEPROM: Alarmwert lim-prio , | MTP200 muss neu | Parametertabelle
Prifsumme Dauerlicht | oder an, konfiguriert, para- | im RAM wird mit
fehlerhaft Momentanwert aus, metriert und kali- Defaultwerten
limit briert werden geladen
2 Mastercontroller: Alarmwert oder lim-prio , | automatisch Parametersatz
RAM-/EPROM- Dauerlicht | eingefrorener an, (nach Systemreset) | oder Programm
Speicher fehler- Wert aus, beschadigt
haft limit
3 Slavecontroller: Alarmwert oder lim-prio ,
Kommunikation, Dauerlicht | eingefrorener an, automatisch
RAM- oder pP Wert aus,
defekt limit
4 Slavecontroller: Alarmwert lim-prio , bei >4 % Ab-
5V-Versorgung Dauerlicht | oder an, automatisch weichung vom
fehlerhaft Momentanwert aus, Referenzwert
limit
5 Mastercontroller: Alarmwert lim-prio , bei >4 % Ab-
3V3-Versorgung Dauerlicht | oder an, automatisch weichung vom
fehlerhaft Momentanwert aus, Referenzwert
limit
6 Analogausgang: Alarmwert lim-prio , parametrierbar:
Signalabweichung [ Dauerlicht | oder an, automatisch ab>0,2%
Momentanwert aus,
limit
7 | A/ID-Converter: Alarmwert lim-prio , parametrierbar:
Signalabweichung | Dauerlicht | oder an, automatisch ab>0,2 %
im mV-Messkreis Momentanwert aus,
limit
8 | A/D-Converter: Alarmwert lim-prio , parametrierbar:
Signalabweichung [ Dauerlicht | oder an, automatisch ab>0,2%
im Widerstands- Momentanwert aus,
messkreis limit
9 Messumformer: Alarmwert oder lim-prio ,
Sensor- oder Dauerlicht | eingefrorener an, automatisch
Leitungsbruch Wert aus,
limit
10 | Alarmausgénge Alarmwert lim-prio , Parallelkontakt
Relaiskontakt Dauerlicht | oder an, automatisch des Relais dient
Rel1, Rel2 oder Momentanwert aus, als Referenz !
Rel3 defekt limit

Generell bleibt bei einem bestehenden Fehler der Alarm fur Wartungsbedarf, signalisiert
durch die Alarm-LED und Relais-3, dauerhaft anstehen. Im Diagnosemanager wird die
Fehlerquelle als aktueller Fehler und im Fehlerspeicher angezeigt.

signalisiert.

Ein kurzzeitig oder einmalig auftretender Fehler wird nach dem Erscheinen durch die
blinkende Alarm-LED in der Geratefront und im Diagnosemanager im Fehlerspeicher

Jeder Fehlerfall wird somit erfasst und im Diagnosemanager kann man zwischen einem

anstehenden und einem nicht mehr vorhandenen Fehler unterscheiden.
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5.0 Technische Daten

ANALOGEINGANGE (AE1 ... AE4)

Fir die Messeingange ist ein Filter 1. Ordnung von (0,1 - 99,9)s parametrierbar!

mA-Messeingang AE1
Messspanne:

Eingangswiderstand: 100 Q

V-Messeingang AE2
Messspanne: -1 .... #+11V, frei konfigurierbar
Eingangswiderstand: 100 kQ

Pt-100-Widerstandsthermometer (DIN IEC 751) AE3

Anschluss: 2-, 3- und 4-Lt.-Technik
Messbereich: -200 °C bis +800 °C
Messspanne: min 5 °C, max. 1000 °C
Messstrom: 1 mA
Messwertauflésung: 0,01 K

zul. Leitungswiderstand: <100 Q

Widerstandsferngeber/Potentiometer (DIN 43822) AE3

Anschluss: 2-, 3- und 4-Lt.-Technik
Messbereich: 0...600 Q bzw. 0 ... 5000 O
Messspanne: min 3 Q, max. 600 bzw. 5000 Q
Messstrom: 1/0,2 mA

Messwertauflésung: 0,01/0,1 &

zul. Leitungswiderstand: <100 Q

mV/Thermoelement-Messeingang
Messspanne:
Eingangswiderstand:
Max. Leitungswiderstand:

>10 MQ
2000 Q (Schleifenwiderstand)

Thermoelemente (DIN IEC 584) AE4
Kaltstellenkompensation: intern oder extern mit Pt-100

-22 .... +22 mA, frei konfigurierbar

-70 .... +70 mV, frei konfigurierbar

Typ  Anfang[°C] Ende[°C] Genauigkeit[°C] Messspanne[°C]
B 0 1800 0,4 220 / <1800
E -200 1000 0,2 210 / 1200
J -200 1000 0,2 210 / 1200
K -200 1200 0,2 210 / <1400
R 0 1700 0,3 215 / <1700
S 0 1700 0,3 215 / <1700
T -200 400 0,2 210 / <600

Thermoelemente (DIN 43710) AE4

Kaltstellenkompensation: intern oder extern mit Pt-100

Typ  Anfang[°C] Ende[°C] Genauigkeit[°C] Messspanne[°C]
L -200 900 0,2 210 / 1100
U -200 600 0,2 210 / <800

ANALOGAUSGANG (AA)

Fir den Analogausgang ist ein Filter 1. Ordnung von (0,1 - 9,9)s parametrierbar!

Galvanische Trennung zwischen Eingang, Ausgang und Hilfsenergie!

Konstantstrom
Max. Bereich: 0...22 oder 22...0 mA
Standardbereich: 0/4-20 mA
Birde: max. 500 Ohm bei 20 mA
Genauigkeit: 0,02 % vom Endwert
Birdeneinfluss: <0,005 %
Anstiegszeit: <150 ms

Spannung

0...11 oder 11..0 V
0/2-10 V

min. 50 kOhm

0,02 % vom Endwert
0,5 % bei R ;=100 kQ
<150 ms
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KONTAKTAUSGANGE (REL1, REL2), TRANSISTORAUSGANG (DA)

Bei Geraten mit eigensicheren Stromkreisen durfen tber die Kontakt- und den Transistorausgang nur Geréate
mit Betriebsspannungen unter 250 V angeschlossen werden!

Die Alarmzustande werden mit gelben LED’s angezeigt!

Alarmanzahl:
Einstellung:
Genauigkeit:
Alarmtyp:
Alarmausgang:
Alarmverzdégerung:
Schalthysterese:
Betriebsart:
Alarmfunktion:

Kontaktausgange REL1/REL2
Kontakt:

Schaltleistung:
Schaltspannung:
Schaltstrom:

Minimale Kontaktspannung:
Minimaler Kontaktstrom:

3 unabhangig einstellbare Grenzwerte

als Absolutwerte mit dem WINSMART®-Programm

wie Messwertgenauigkeit

beliebig konfigurierbar

2x Relaiskontakt und 1x Transistorausgang

frei konfigurierbarvon 0 ... 9,9 s

frei konfigurierbar von 0 ... 99,9 %

Arbeits- oder Ruhestromprinzip
Eingangssignalliiberwachung und Wartungsbedarfsmeldung

Offner oder SchlieRer (entsprechend Jumperstellung)
max. 62,5 VA bzw. max. 30 W

max. 125V AC oder 110 V DC

max. 1 A

10 mVDC

10 yA

Kontaktmaterial:
Relais-Typ:

AG Pd + 10 pAu
nach IEC 947-5-1 bzw. EN60947

Transistorausgang DA

Schaltleistung: <1,4W
Schaltspannung: <28 VDC
Schaltstrom: <50 mA

KONTAKTAUSGANG (REL3) fiir WARTUNGSBEDARFSMELDUNG

Bei Geraten mit eigensicheren Stromkreisen durfen tber den Relaiskontakt nur Gerate mit Betriebs-
spannungen unter 250 V angeschlossen werden!

Der Alarmzustand wird mit einer roten LED angezeigt!

Betriebsart:
Alarmfunktion:
Kontaktstellung:
Schaltleistung:
Schaltspannung:

Ruhestromprinzip
Wartungsbedarfsmeldung

im Gutzustand geschlossen
max. 62,5 VA bzw. max. 30 W
max. 125V AC oder 110 V DC

Schaltstrom: max. 1 A
Minimale Kontaktspannung: 10 mVDC
Minimaler Kontaktstrom: 10 pA

Kontaktmaterial:
Relais-Typ:

AG Pd + 10 pAu
nach IEC 947-5-1 bzw. EN60947

SCHNITTSTELLEN (COM, RS485)

Galvanische Trennung der COM und RS485 zur Hilfsenergie und allen anderen Schaltungsteilen!

RS232/COM:
RS485:
Baudrate/Gerateadresse:

Uber Frontbuchse fiir PC-Anschluss mit Mitec-Schnittstellenkabel
Halbduplex, ohne Terminierung
9600 bps, 1-248

VERSORGUNGSSPANNUNG

Versorgungsspannungsanzeige: grune LED signalisiert Gutzustand

Versorgungsspannungsbereich: 19 ... 30 VDC oder 18 ... 28 VAC

Leistungsaufnahme: 1,2 W (bei 24VDC und 4 mA im Analogausgang)
1,5 W (bei 24VDC und 20 mA im Analogausgang)

ALLGEMEINE DATEN

Messwertgenauigkeit
Maximal:
Typisch:

<0,04 % vom Endwert
<0,02 % vom Endwert

12



11/2011

miiitec

Instruments

Temperaturkoeffizient
Maximal:
Typisch:

Galvanische Trennung

Eingang/Ausgang/Versorgung:

Eingang/Ausgang:
Eingang/Versorgung:

Umgebungsbedingungen
Zulassige Temperatur:
Lagerung/Transport:

Zul. Luftfeuchte (bei Betrieb):

Elektrischer Anschluss
KL-1 bis KL-12:
KL-13 bis KL-24:
KT-B1 bis KL-B5:

Gehause
Material:
Schutzart:
Brennbarkeitsklasse:
MaRe (BxLxH):
Gewicht:
Bauform:
Montage/Einbaulage:

<0,01 %/K
<0,005 %/K

300 Veff (Bemessungsisolationsspannung, Uberspannungs-
kategorie I, Verschmutzungsgrad 2, sichere Trennung nach

EN 61010, EN 50178); 2,5 kV AC Prufspannung (50 Hz, 1 min.);
375V (Scheitelwert nach EN 60079-11)

375 V (Scheitelwert nach EN 60079-11)

-20 °C ... +60 °C
-30 °C ... +80 °C
10 % ... 95 % r.F. ohne Betauung

Schraubsteckverbinder/grau mit 2,5 mm?
Schraubsteckverbinder/blau mit 2,5 mm?
TBUS-Verbinder mit 2,5 mm?

PBT

IP20

VO nach UL

22,5 mm x 114,5 mm x 99 mm ohne Klemmen
250 g

Klemmengehéause zur Tragschienenmontage
beliebig

MaRnahmen zur Selbstiiberwachung

mV/TC-Messeingang:

Widerstands-Messeingang:
Analogausgang:
Versorgungsspannungen:
Sensor-/Ltg.-Bruch:
Ref.-Spannungen:
Halbleiter-Speicher:
pP-Controller:

Relais (REL1 ... REL3):
Wartungsbedarf:

1 Uberwachungsmesskreis mit einstellbarer Toleranz +
Schleifenwiderstandsmessung mit einstellbarem Grenzwert
1 Uberwachungsmesskreis mit einstellbarer Toleranz

1 Uberwachungsmesskreis mit einstellbarer Toleranz

2 Uberwachungsmesskreise

1 Uberwachungsmesskreis

redundant und tberwacht

zyklisch ablaufende Tests sichern relative Integritat
gegenseitige Uberwachung / DuoTec®-Technologie
indirekte Kontaktliberwachung

Dauerlicht der roten Front-LED und REL3-Kontakt gedffnet

Eine Wartungsbedarfsmeldung erfolgt immer durch das Relais REL3, das im Ruhestromprinzip betrieben wird.
Der im Gutzustand geschlossene Relaiskontakt bietet die Mdglichkeit der Reihenschaltung mit weiteren REL3-
Kontakten anderer Gerate und damit eine Sammelalarmiiberwachung. Zusatzlich kdbnnen auch die Relais
REL1 und REL2 sowie der Transistorausgang DA an der Alarm-Signalisierung beteiligt werden.

KONFORMITAT

Ex-Richtlinie (ATEX):
EMV-Richtlinie 2004/108/EG:
Funktionale Sicherheit:

EN 60079-0, EN 60079-11, EN 60079-26
EN 61000-6-2, EN 61000-6-4, EN 61326-1
SIL 2 entsprechend IEC 61508/61511

ATEX: Maximalwerte der [Ex ial IIC-Stromkreise

Pt-100/Widerstandseingang
Maximale Spannung U,
Maximaler Strom I,
Maximale Leistung P,
Maximale Kapazitat C,
Maximale Induktivitat L,

mV/Thermoelementeingang

12V Maximale Spannung U, 6V

6,5 mA Maximaler Strom |, 0,7 mA
10 mW Maximale Leistung P, 1,1 mW
1,2 yF Maximale Kapazitat C, 10 uF
700 mH Maximale Induktivitat Lo 1000 mH

+/-20mA-Eingang und +/-10V-Eingang

Maximale Spannung Ui
Maximaler Strom |;
Maximale Leistung P;
Maximale Kapazitat C;
Maximale Induktivitat L;

30V

110 mA

700 mw
vernachlassigbar
vernachlassigbar
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MONTAGE
Das Gerat darf nur auf3erhalb eines explosionsgefahrdeten Bereiches errichtet werden!

Das ME-MAX-Gehé&use ist mit einem 5-poligen TBUS-Verbinder/Tragschienen-Connector kombinierbar. Uber
den in die Hutschiene eingerasteten TBUS-Verbinder kann die RS485-Schnittstelle und die Versorgungs-
spannung komfortabel durchverdrahtet werden. Die TBUS-Verbindung entsteht selbstaufbauend im Raster
der beteiligten Gerate. Ein aufwendiges Vorprojektieren oder ein Nacharbeiten der TBUS-Verbindung vor Ort
gehdrt damit der Vergangenheit an.

Technische Daten: 5-poliger Connector im Raster 3,81 mm
8 A maximale Kontaktbelastung
hohe Kontaktgiite durch Goldauflage
Montage in Hutschienen NS 35/7,5 bzw. NS 35/15

Wichtiger Hinweis: Das Gerat darf nur leistungslos auf den TBUS-Verbinder aufgerastet
oder davon getrennt werden!

TBUS-VERBINDER aufrasten ---» GEHAUSE schwenken ---» GERAT montiert !

montierte
TBUS-Verbinder

TBUS-Verbinder

Montage und
Demontage
des ME-MAX-
Gehauses
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5.1 Konfigurationsprotokoll

Mit Hilfe des WINSMART®-Programmes und dem Befehl ,Konfiguration drucken“ kann fiir den
MTP200 ein Konfigurationsprotokoll erstellt werden. Als geratespezifische Kennungen werden die
Gerateadresse, die Tag-No., die Serial-No. sowie die Versions-Nr. der Geratesoftware protokolliert.
Von dem im Geréat gespeicherten und maximal 2000 ASCII-Zeichen umfassenden Kommentartext
werden die ersten 60 Zeichen mit im Protokoll ausgedruckt. Alle Parameter fir Eingangs-,
Ausgangs- und Alarmeinstellung sowie die vom Anwender definierten Toleranzabweichungen jedes
Uberwachungsmesskreises werden dokumentiert, wie auch das Verhalten der Relais- und

Transistorausgange und des Analogausgangs im Fehlerfall.

MUTEC GmbH Konfigurationsprotokoll fiir MTP200 05-10-2011
TAG No.: MEC12-15 Softwareversion: 4.11
Serial No.: 08_245 Gerateadresse: 1
EINGANG
SeNSOMYP. .t Pt-100 3-Lt.-Schaltung
Messbereichsanfang . ... .......... ... ... .. . .. 0°C
Messbereichsende. . . ......... ... ... ... ... . . ... 200 °C
Filterzeit . . .. ... . . 05s
AUSGANG
Bereichsanfang ... .......... ... ... .. .. ... .. ... ..., 4.0 mA
Bereichsende. . ... ... . ... ... 20.0 mA
MIN-Begrenzung. . .. ... ... o 3.6 mA
MAX-Begrenzung. . .. ......u i 20.5 mA
Alarmwert . . .. .. 21.0 mA
Filterzeit. . . . . ... .. 05 s
ALARM 1
Alarmtyp . ... MIN-Alarm
Funktion. . . ... .. . Ruhestrom
Alarmwert. . . ... 40 °C
Hysterese. . . ... .. 1.0 %
Alarmverzogerung . .. ..ot 05 s
ALARM 2
Alarmtyp . ... MAX-Alarm
Funktion. . . ... .. . Ruhestrom
Alarmwert. . . ... e 160 °C
Hysterese. . . ... ... 1.0 %
Alarmverzogerung . . ... ..o o 05 s
ALARM 3
Alarmtyp . ... MIN-Alarm
Funktion. . ... .. . Ruhestrom
Alarmwert. . .. ... 20 °C
Hysterese. . . ... ... 1.0 %
Alarmverzogerung . . ... ..o 05 s
Zeitfenster fur Gradientenalarm. . ... ................... 4 s
UberwachungsmaRnahmen
mV-Eingang - maximale Toleranz. . ................... +-1.0 %
Widerstandseingang - maximale Toleranz . ... .......... +-1.0 %
Analogausgang - maximale Toleranz .................. +-1.0 %
Thermoelement - Sensor-/Leitungsbruch ................ > 1.00 kOhm
Analogausgangs- und Alarmausgangs-Steuerung im Fehlerfall
Fehlerquellen: Analogausgang Relais1 Relais2 Logik1
Interner Geratefehler................... Alarmwert an aus aus
mV-MesskKreis..........ccoooeiiieane. Alarmwert an aus aus
Widerstands-Messkreis................ Alarmwert an aus aus
Ausgangsstromkreis.................... Alarmwert an aus aus
Sensor-/Leitungsbruch................. Alarmwert an aus aus
Relais-1, Relais-2, Relais-3........... Alarmwert an aus aus
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6.0 Blockschaltbild

7.0 Gesamtansicht

; Thermoelement/mV
Ex-Bereich t
Zone 0,1, 2 ; i Vergleichsstelle

AE1..AE4 | | ‘;’ g

5 KL-21

MA s ov K2 P00/
V. ks ::tzi Widerstand

PE KL-16 ,

L o-g-n—1
REL1 KL-2 JP1 0/4-20mA ® AA

|
|
: klemmen
I ! KL-B3 PE
| 3
KL-4 JPS ! KL-B4
t
24V | 24V
ACIDC i3 JPa | kLes_ ACIDC

Sicherer Bereich

|
i ®  Rs485

(+) ®_ _ | X
DA KL7 >I X A
0 Hutschienen-

0oooo
[l |

o\

o)
TE
1.

RO

\

KT-B1 |am
KT-B2 |am
KT-B3 |am
KT-B4 |am
KT-B5 |“am

Instruments
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8.0 Anschlussbelequng

Klemme Eingang fir Pt100, Widerstandsferngeber oder Potentiometer
2-Leiter 3-Leiter 4-Leiter
KL21 ! JP8 ! JP8
KL22 E—
Pt100 Pt100 | ]/ Pt100
POT POT POT
KL23 o —¢ ¢
KL24 — — —
Klemme mA-Eingang oder V-Eingang Klemme | Thermoelement/mV-Eingang
(+)
TC
KL13 (+)4‘> KL17
0 +-20 mA KL18 -35...470 mV
KL14 _— D 0
+-10 V KL19
KLts | P00, | e
KL20
Klemme Analogausgang/mA Klemme Analogausgang/V
(keine Konstantspannung)
KL11 KL11
(+)
0/4-20 mA 0/2-10V
()
KL12 KL12
Klemme Relaiskontaktausgange Klemme Hilfsenergie
KLA1 :3 JP1 KL3 E—
-- REL1
KL2 KL4 JP4 —
KL5 = o 24VAC/DC
il
- REL2 KL-B5 P77 6—>
KL6 KL-B4 —o
KL9 —
KL-B3
-- REL3
Klemme Digitalausgang Klemme RS485-Schnittstelle
% DA
8 %
KL7 KL-B1 <1Tl>

FuUr die Widerstandsmessung muss der Klemmenblock mit dem
eingebauten Pt-100-Sensor (KL17-KL20) entfernt werden, weil

sonst durch die Parallelschaltung mit dem Pt100 der Messwert

verfalscht wird!
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9.0 Jumper-Einstellungen

Jumper JP1 und JP2:

Jumper JP1 beim Relaiskontakt REL-1 bzw. Jumper JP-2 beim Relaiskontakt REL-2 bestimmt die
Kontaktfunktion als Offner oder SchlieRer.

Jumper JP3:

Mit Jumper JP3 lasst sich der Analogausgang von Konstantstrom (mA) auf Spannung (V)

umschalten.

Jumper JP4 und JP7:

Die Jumper JP4 und JP7 stellen die Verbindung zur Versorgungsspannung uber die Klemmen KT-
B4 und KT-B5 des TBUS-Verbinders in der Tragschiene oder den Klemmleistenkontakten KL3 und

KL4 her.

Funktionen der Jumper JP5, JP6, JP8 und JP9:

Messeingang fiir:

JP-5 | JP-6

(5
P
=2}

JP-9

besondere MaRnahmen

Spannung (V)

X

KL22 mit KL23 verbinden

Spannung (mV)

KL22 mit KL23 verbinden

Strom (mA)

KL22 mit KL23 verbinden

Thermoelement
mit interner TVG

Thermoelement
mit externer TVG

Thermoelement
TVG im Thermostaten

Pt-100/2-Lt.-Schaltung

Pt-100/3-Lt.-Schaltung

XX X[ X[ X[X|[X]|X

Pt-100/4-Lt.-Schaltung

Potentiometer/0-600 Q
2-Lt.-Schaltung

Potentiometer/0-600 Q
3-Lt.-Schaltung

Potentiometer/0-600 Q
4-Lt.-Schaltung

X X XXX |X[X]|X|X]X|X

Potentiometer/0-5000 Q
2-Lt.-Schaltung

Potentiometer/0-5000 Q
3-Lt.-Schaltung

Potentiometer/0-5000 Q
4-Lt.-Schaltung

X [ X | XX | X |X]|X|X|X

=

Jumper geschlossen
Jumper geoffnet
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Konfigurationsprogramm

Datei Zugriffsrechte  Kalibrierung  Konfiguration  Language

R
Wi NSI\-'L»E\RTl ! Konfigurationsprogramm

“erzion 7.0 Felease 20 () 1995-2007 MUTEL GmbH
Geratetyp
| Programm beenden | ® MTP-200 ) M5K-200
Schnittstelle MTP-¥Yersion: |4.11

| MTP-Daten einlesen MeBeingange

| MTP programmieren Analogausgang

[ Kalibrierwerte iiberschreiben AlaIauE0angs)

|
|
|
PC-5chrittstelle: COM4 ~ | UberwachungsmaBnahmen
|
|
|

MTP-&dresse: 1 hd Kommentarspeicher

Angeschlossene MTP/MSK-Gerdte Diagnosemanager

Adreszzen suchen. .. Online-D arstellung

Adresse:  Serial Mo TAG Mo MTP-Kennung

1 08-32/14  MRC12-15 Serial No:  08-32/14
TAG No: MEC12-15

Adiesse: |4 =

Eréffnungsmaske des WINSMART-Konfigurationsprogramms mit Versions- und Release-Nummer.
Der Befehl Datei beinhaltet weitere Funktionen, wie den Zugriff auf bestehende Konfigurations-
dateien, die Abspeicherung einer Datei in einen Ordner oder den Ausdruck einer Konfiguration.

Von den 3 Bedienungsebenen im WINSMART-Programm sind 2 durch Passworter gesichert, deren
Zugang mit dem Befehl Zugriffsrechte ermdglicht wird.

Besondere Bedeutung hat die Bedienungsebene flir die Kalibrierung der Messeingange und den
Analogausgang. Erst nach Eingabe des Passwortes und des Befehls Kalibrierung wird der
Zugang auf eine der beiden Masken maglich.

Fir die Kommunikation des WINSMART-Programms mit dem Gerat muss die benutzte PC-
Schnittstelle und MTP-Adresse in das Feld Schnittstelle eingetragen werden. Ein Gerat mit
unbekannter Adresse lasst sich mit Hilfe der Funktion Adressen suchen identifizieren. Nach dem
Auffinden der Adresse erscheinen auch Serial-No. und TAG-No.

Das WINSMART-Konfigurationsprogramm unterstitzt neben dem Transmitter MTP200 auch das
Speisegerat MSK200.

Fir Informationen zu dem Speisegerat MSK200 wird auf das Handbuch verwiesen und hier nicht
weiter eingegangen.

Der Zugriff auf die konfigurier- und parametrierbaren Ein- und Ausgange erfolgt Gber separate
gekennzeichnete Buttons. In der Maske UberwachungsmaBnahmen kénnen der Analogausgang
und die Alarmausgange mit speziellen Funktionen verknlpft werden, die dann im Fehlerfall aktiviert
werden.

Ein Diagnosemanager informiert Uber den Zustand des Gerates und kann zwischen einem nicht
mehr vorhandenen und einem anstehenden Fehler unterscheiden.

In der Maske Online-Darstellung sind die Eingangs- und das Ausgangssignal sowie die Alarmzu-
stdnde Ubersichtlich dargestellt.

Meniileiste und Befehle

Datei | Zugriffsrechte  Kalibrierung  Kenfiguration  Language

- - (R) : .
fenfexsation feren RT - Konfigurationsprogramm

Kenfiguration speichern N
: ; (2] 1895-2007 MUTEC GmbH
Kenfiguraticn drucken

| “Geratetyp
K tar druck
At Ren | ] @ MTP-200 " MSK-200

I Programm beenden | = I

MTP-Version: [4.11

19



miitec
11/2011 fwec

10.1.1 Datei —» Konfiguration laden

Der in einer Datei mit der Erweiterung *.MTP auf der Festplatte abgespeicherte Parametersatz wird
in das WINSMART-Konfigurationsprogramm geladen. Damit lasst sich schnell und sicher ein zuvor
schon erstellter und abgespeicherter Parametersatz in weitere Gerate duplizieren.

10.1.2 Datei —» Konfiguration speichern

Die MTP200-Parameter des Konfigurationsprogramms werden in einer Datei mit der Erweiterung
*MTP auf der Festplatte abgespeichert. Fiir eine Wiederherstellung einer Konfiguration muss die
Datei nur ins WINSMART-Programm geladen und anschlieRend mit MTP programmieren in den
MTP200 dUbertragen werden.

10.1.3 Datei —» Konfiguration drucken

Alle MTP200-Parameter des Konfigurationsprogramms sowie die ersten 60 Zeichen des
Kommentartextes werden als Protokoll mit Datum und den Geratekenndaten auf einer DIN-A4-
Seite ausgedruckt. Dazu wird der unter WINDOWS zur Verflgung stehende Drucker verwendet.
Die Schriftart und das Format des Ausdrucks sind fest vorgegeben und kdnnen nicht verandert
werden.

10.1.4 Datei - Kommentar drucken

Der im Gerat gespeicherte und maximal 2000 ASCII-Zeichen umfassende Kommentartext wird als
Protokoll mit Datum und den Geratekenndaten auf einer DIN-A4-Seite ausgedruckt. Daflr wird der
unter WINDOWS zur Verfligung stehende Drucker verwendet. Die Schriftart und das Format des
Ausdruckes sind fest vorgegeben und kénnen nicht verandert werden.

10.1.5 Datei » Programm beenden

Nach dem Anklicken des Buttons Programm beenden kommt die Aufforderung zur Bestatigung
mit OK oder zum Abbrechen des Vorgangs.

10.1.6  Zugriffsrechte —» Passwort eingeben

Das entsprechende Passwort gibt den Zugang zu den sonst gesperrten Masken des
Konfigurationsprogramms frei.

| Datei | Zugriffsrechte | Kalibrierung Konfiguration Language

: LR ! ;
‘ PaBwort eingeben __ET_—._ Kanfiaurationeprograrmm
PaBwort andern 4 Pafwortebene 1 5
(2] 1995-2007 MUTELC GmbH
PaBwortebene 2 %
. aeratetyp
‘ Frogiam bosnden | @ MTP-200 ) MSK-200

Das Konfigurationsprogramm unterscheidet 3 Zugangsebenen, wovon 2 durch Passworter
geschiitzt sind. Der offene Bereich beinhaltet nur Masken, die keine Funktions- oder Parameter-
anderungen ermdoglichen. Die Zugangsebene-1 mit Passwort umfasst alle Masken fiir die Para-
metereinstellung.

@ Erst nach Vergabe eines Passwortes ist der anfangs freie Zugang zu dieser Ebene
gesperrt.

Die Passwortebene 2 beinhaltet den Zugang in die Masken zur Kalibrierung. Dieser Zugriff ist
schon durch ein vom Hersteller vergebenes Passwort (5180) gegen unbefugten Zugang gesperrt.
Die Vergabe eines eigenen Passwortes ersetzt den bestehenden Code. Das Passwort 2 berechtigt
den Zugriff auf alle Parameter und Funktionen in allen Masken des Gerates.

20



\mutec

Instruments

11/2011

10.1.7 Zugriffsrechte — Passwort dndern — Passwortebene 1

P 1 [alle Ei I auber Kalibrierung)
Kein Eintrag bei der
Alle=lhetuont L 4 erstmaligen Vergabe
Neues PaBwort: [ ] eines Passwortes!

MNeuesz PaBwort [Bestatigung): l:l

Die Passwortebene 1 umfasst alle Parametereinstellungen des MTP200 und ermdglicht dem
Zugangsberechtigten (Wartungspersonal, Servicetechniker) den Zugriff auf alle parametrierbaren
Einstellungen. Das Passwort - maximal 20 alphanumerische Zeichen - wird in die entsprechenden
Felder der Maske eingetragen und abgespeichert.

10.1.8 Zugriffsrechte — Passwort dndern —» Passwortebene 2

PaBwortebene 2 [Kalibrierung]

5180-Eintrag fur die

Altes PaBwort: erstmalige Anderung
des bestehenden
Heues PaBwort [Bestatigung): l:l

Die Passwortebene 2 beinhaltet neben den Parameter- und Kalibriereinstellungen die Funktion
Kalibrierwerte iiberschreiben. Das Uberschreiben von Kalibrierwerten sollte nur im Priiffeld nach
Vorgabe neuer Kalibrierwerte und mit groRer Sorgfalt vorgenommen werden. Die Passwortebene
2 ist durch ein vom Hersteller vergebenes Passwort (5180) gesperrt. Das neue Passwort darf
maximal 20 alphanumerische Zeichen umfassen und wird in der Maske entsprechend dem
gekennzeichneten Feld eingegeben und abgespeichert.

10.1.9 Kalibrierung — Eingang kalibrieren — Pt-100

5| MTP - Haupt

| Datei Zugriffsrechte | Kalibrierung | Konfiguration Language

Eingang kalibrieren ura’rionsprogramm
Ausgang kalibrieren

Yersion 7.0 R ] 1995-2007 MUTEC GrbH

Eine Kalibrierung wird nur fir die analogen Eingangssignale und das Ausgangssignal bendtigt.
Vor Beginn jeder Kalibrierung ist der Parametersatz vom MTP200 in das WINSMART-Programm zu
Ubertragen.

Schnittstelle Vor Beginn der Kalibrierung
sind die Parameter aus
dem Gerat einzulesen!

| MTP-Daten einlesen

| MTP programmieren -
Nur fur die Ubertragung

neuer Kalibrierwerte ein

[x Kalibrierwerte iiberschreiben

LX" setzen!
PC-Schritstelle: COM4 ~
MTP-Adresse:; 1 -
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Eingang kalibrieren TAG No: W=l
| Zuriick zum Hauptmenii | | andere Sensortypen |
Pt-100
Sensortyp |Pl-1 00 2-Lt.-Schaltung ﬂ
1 Kalbrerpunkt [0 | e [ Eniesen | [
2 Kalbierpunkt (200 ] -c [ Eiesen |

Pt-100-Sensor in 2-, 3- oder 4-Leiter-Schaltung:

Die Jumper JP8/JP9 bestimmen die Pt-100-Eingangskonfiguration als 2-, 3- oder 4-Leiterschaltung.
Auch fir die Widerstandsmessung kann immer nur ein Satz Parameter- und Kalibrierdaten im
MTP200 abgelegt werden. Fir eine maximale Genauigkeit sollte deshalb nach einer Anderung der
Eingangskonfiguration (2-, 3- oder 4-Lt.-Schaltung) eine Kalibrierung vorgenommen werden. Jede
Kalibrierung erfolgt in 2 Schritten. Innerhalb des zur Verfliigung stehenden Kennlinienbereiches
koénnen die Kalibrierpunkte frei gewahlt werden, jedoch empfiehlt sich fiir eine hohe Genauigkeit die
Kalibrierpunkte innerhalb des Messbereiches zu platzieren. Fir den 1. Kalibrierschritt wird der Pt-
100-Simulator am Eingang des MTP200 auf den gewtlinschten Temperaturwert eingestellt und der
Befehl zum Einlesen gegeben. In der Maske erscheinen nacheinander die Ausschriften Messung
lauft und fertig. Nach der Quittierung mit OK wird der 1. Kalibrierwert Gbernommen und als
analoger Balken in der Maske dargestellt. Das Balkendiagramm dient zur Kontrolle und soll auf
Kalibrierfehler aufmerksam machen.

Gleiche Werte fur den 1. und 2. Kalibrierpunkt = gleiche Balkenlangen

= keine Messwertzuordnung moglich = Ausgang springt!
Nach Abschluss des 2. Kalibrierschrittes mussen die Kalibrierwerte vom WINSMART-Programm in
den MTP200 Ubertragen werden. Dazu wird in der Eingangsmaske das Kéastchen Kalibrierwerte
tiberschreiben angekreuzt und der Button MTP programmieren betatigt. Die Aktion startet und in
der Maske erscheint die Ausschrift bestehende Parameter werden iiberschrieben .... trotzdem

fortfahren? Ein OK startet den Vorgang und wird mit Parameter iibertragen quittiert. Ein letztes
OK beendet den gesamten Vorgang und damit die Kalibrierung.

10.1.10 Kalibrierung —» Eingang kalibrieren — Thermoelement

Vor Beginn der Kalibrierung ist der Parametersatz aus dem MTP200 einzulesen und sind die in der
Maske eingeblendeten Jumper einzustellen.

Thermoelement und m¥ Eingang WINSMART Xg
Sensortyp | Th NiCi/Ni Typ K -
Kalhri L (0 - =
1 punkt | | e [_Einesen | 1|\, Mebereich: -200 bis +1200 °C
2. Kalibrierpunkt |3|]|] | C | Einlesen | IP& &ffnen, JP5, JPT, JPE und JPI schliefen
Kontakte: d32(+) und z32{-)
[~ TVG bei der K

oK

Fir die 2-Punkt-Kalibrierung kénnen die Kalibrierpunkte innerhalb des Kennlinienbereiches frei
gewahlt werden. Bei einer hohen Genauigkeitsanforderung empfiehlt sich als Kalibrierbereich
immer der Messbereich. Vor Beginn der Kalibrierung muss die Frage nach der Beriicksichtigung
der Temperaturvergleichsstelle (TVG) geklart sein, d. h. soll als Bezugstemperatur die von der TVG
gemessene Umgebungstemperatur oder als Bezugswert 0 °C gelten. Bei Abgleich mit der TVG ist
in der Maske das Kastchen TVG bei der Kalibrierung beriicksichtigen anzukreuzen.

Der Kalibriervorgang beginnt mit der Simulation des Temperaturwertes fir den 1. Kalibrierpunkt
und dem Befehl Einlesen. In der Maske erscheinen nacheinander die Ausschriften Messung lauft
und fertig. Nach der Quittierung mit OK wird der Kalibrierwert ibernommen und analog als Balken
in der Maske dargestellt. Die proportionale Abbildung im Balkendiagramm dient zur Kontrolle und
soll auf Kalibrierfehler aufmerksam machen (gleiche Kalibrierwerte = gleiche Balkenlangen =
keine korrekte Messwertdarstellung mdglich = Ausgang springt). Fir den 2. Kalibrierpunkt
wiederholt sich der gleiche Vorgang. Den Abschluss der Kalibrierprozedur bildet die Ubertragung
der Kalibrierwerte in den MTP200. Dazu wird in dem MTP-Hauptmeni das Kéastchen Kalibrier-
werte iiberschreiben angekreuzt und mit dem Button MTP programmieren die Ubertragung
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gestartet (siehe Maskenausschnitt Schnittstelle). In der Maske erscheint die Ausschrift:
Bestehende Parameter werden liberschrieben. Trotzdem fortfahren? Mit OK wird der Vorgang
gestartet und die nachste Ausschrift erscheint: Parameter tibertragen. Ein letztes OK schlie3t den
Vorgang ab.

Abgleich der Temperaturvergleichsstelle (TVG)

Der TVG-Abgleich setzt einen kalibrierten Widerstandseingang mit 2-Leiter-Schaltung
im Bereich zwischen 0 °C und 50 °C voraus!

Die interne TVG besteht aus einem im Klemmenblock platzierten Pt-100-Sensor, weshalb die
Klemmen KL19 + KL20 entfallen. Im Fall einer externen TVG werden die Klemmen KL19 + KL20
fur den Anschluss des externen Pt-100-Sensor benétigt. Aus dem Zuleitungswiderstand eines
extern betriebenen Pt-100-Sensors fiir die Erfassung der Kaltstellentemperatur resultiert ein mehr
oder weniger grol3er Fehler der Vergleichsstellentemperatur. Fir die Kompensation dieses Fehlers
ist in der Maske TVG der gemessene Wert des Schleifen- bzw. Zuleitungswiderstands einzutragen.
Ist eine Schleifenwiderstandsmessung nicht mdglich, so lasst sich der Widerstandswert auch
berechnen. Dazu wird die Differenz zwischen dem angezeigten TVG-Wert in der Online-Maske und
der Temperatur der Vergleichsstelle ermittelt und mit dem Wert von 0,39 Q/°C multipliziert.

Beispiel: TVG-Wert in der Onlinemaske = 234°C
Gemessene Kaltstellentemperatur 21,8°C
Differenz (AT) = (27,4 - 22,8) °C 1,6 °C

Zuleitungswiderstandswert: 1,6°C x 0,39 Q/°C = 0,62 Q

Temperaturvergleichsstelle [TYG])

Zuleitungswiderstand [0 TVG-Senszor-Offset i 20
0 - 100.00 Ohm 0.39 Ohm pro 1°C il et §

Die TVG-Korrektur muss bei Verwendung eines externen Pt-100-Sensors
immer durchgeflihrt werden.

Fiar den Messwert der TVG ist ein Filter 1. Ordnung mit einer Filterzeit von max. 999 Sekunden zu
parametrieren. Proportional zur Filterzeit andert sich die Einschwingzeit.
10.1.11 Kalibrierung — Eingang kalibrieren — Widerstand, Strom und Spannung

Bei Verwendung des Widerstandseingangs muss der Klemmenblock KL17-KL20 mit
dem eingebauten Pt-100-Sensor entfernt werden, da sonst der Messwert verfalscht wird!

8| Eingang kalibrieren TAG No: MEC12-1!

| Zuruck zum Hauptmenu | andere Sensortypen |

‘Widerstand 0-600 Ohm [Sensor in 2- oder 4-Lt -Schaltung)

1. Kalibrierpurnkt (00| ohm | Eimlesen |
2 Kalibrierpunkt [100.0 | ohm | Einlesen | S
Widerstand 0-5000 Ohm [Sensor in 2- oder 4-Lt.-Schaltung)
1. Kalibrierpunkt [0 Ohm | Einlesen [ Vor Beginn der Kalibrierung ist der
2 Kalibrierpunkt [1000 | Ohm [ Einlesen P —— Parametersatz aus dem MTP200
in das WINSMART-Programm zu
Stromsignal +/-20 mA u bertragen!
1. Kalibrierpunkt |0.000 mA, Einlesen [
2 Kalibrierpunkt |20.000 | ma Einlesen [— ]
Spannungsignal +/- 10V
1. Kalibrierpunkt ||:|-|:||:":l | v | Einlesen ‘ _
2 Kalibrierpunkt [10000 | v [ Einlesen | [y
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Widerstandseingang:

Die Jumper JP8/JP9 dienen der Konfiguration des Messstromkreises als 2-, 3- oder 4-Leiter-
schaltung. Bei einem spateren Wechsel der Eingangskonfiguration sollte flr eine maximale
Genauigkeit die Kalibrierung wiederholt werden. Fur die Kalibrierung kénnen die beiden Kalibrier-
punkte innerhalb des Kennlinienbereiches frei gewahlt werden. Der Ablauf der Kalibrierprozedur
erfolgt in gleicher Weise wie zuvor schon beschrieben (10.1.10).

Stromeingang:
Mit dem mA-Eingang kann ein bidirektionales mA-Signal von maximal +/- 20 mA erfasst werden.
Die Kalibrierpunkte sollten immer innerhalb des benétigten Messbereiches liegen.

Parallel zu dem flr die Kalibrierung bendétigten mA-Signal am mA-Eingang muss
der mV-Eingang an den Klemmen KL17 und KL18 mit einem 1 kQ-Widerstand
beschaltet und der Jumper JP6 gedffnet sein!

Spannungseingang:

Mit dem V-Eingang ist ein bidirektionales V-Signal von maximal +/- 10 V zu erfassen.

10.1.12 Kalibrierung —» Ausgang kalibrieren — Strom oder Spannung

@Ausgang kalibrieren TAG No: MEC12- W=k

KALIBRIEREN

2Y 10v Wie angegeben muB die 2-Pkt_-Kalibrierung fir den
Stromausgang immer bei 4 und 20 mA bzw. 2 und 10 ¥
- - fiir den 5 .

\ Grobeinstellung durch

Verschieben des Buttons!

Feineinstellung durch
Anklicken der Flache!

Endeinstellung durch

/ Anklicken des Buttons!
= -

£ Mach jedem Abgleich mit O_K. quittieren !

Vor Beginn der Kalibrierung muss der Parametersatz aus dem MTP200 in das WINSMART-
Programm eingelesen werden. Fir die Kontrollmessung im Ausgangsstromkreis sollte ein 4%-
stelliges Digitalmultimeter angeschlossen und mit dem Jumper JP3 das Ausgangssignal fir
Konstantstrom oder Spannung eingestellt sein. In der Maske Ausgang kalibrieren sind fiir den
Spannungsausgang die Kalibrierpunkte mit 2 V und 10 V bzw. bei Stromausgang mit 4 mA und 20
mA fest eingestellt. Fir den Abgleichvorgang in beliebiger Reihenfolge steht ein verschiebbarer
Button fur die Grobeinstellung, eine Kontaktflache fir die Feineinstellung und ein feststehender
Button fur die Endeinstellung zur Verfiugung. Den Abschluss der Kalibrierung bildet die Quittierung
mit dem O.K.-Button. Nach dem 2. Abgleich in gleicher Weise sind die ermittelten Kalibrierpara-
meter mit MTP programmieren und Kalibrierwerte iliberschreiben in den MTP200 zu tbertragen.

flieBenden Konstantstrom von 0/4-20 mA erzeugt, wenn sich der Jumper ,mA/V’ in der
Stellung ,V’ befindet. Bei einem externen Burdenwiderstand von beispielsweise 50 kQ

@ Das Ausgangssignal von 0/2-10 V wird durch den Uber einen 500Q-Shuntwiderstand
ergibt das einen Fehler von 1 %, der sich durch eine Nachkalibrierung eliminieren Iasst.
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10.1.13 Konfigurierung — Konfigurierung wiederherstellen

LRy =R

=

WINSM

)" Datei Zugriffsrechte  Kalibrierung | Kenfiguration __L__a__r_1_g_L_|_§g_g

Kenfiguration wiederherstellen }m

Yersion 7.0 Releaze 20

(2] 1995-2007 MUTEC GmbH

| Programm heenden I

" Gerdtetyp

(@ MTP-200 ) MSK-200

Die Konfiguration beinhaltet alle Variablen des MTP200 und wird automatisch mit dem erstmaligen
Vorgang MTP-Daten einlesen im PC abgespeichert. Mit dem Befehl Konfiguration wieder-
herstellen Iasst sich jedes Gerat in den Werkszustand zurlickversetzen. Voraussetzung dafur ist
das beide Vorgange am gleichen PC ausgefiihrt werden. Nach dem Befehl Konfiguration
wiederherstellen sind alle Variablen in den Windows-Masken und im MTP200 wieder mit den
Originaldaten ausgestattet. Ein Gerat mit verfalschten Kalibrierwerten bzw. Einstellungen ist damit
auf Knopfdruck wieder funktionsfahig.

10.1.14 Language — English, German, Dutch

rr[j MTP - Hauptmenii

|| Datei Zugriffsrechte  Kalibrierung  Konfiguration | Language
® o '
WINSMART - K¢ Engish Jramm
German »
Wersion 7.0 Release 20 19952007 MUTEC GribH
Dutch
C—ETATETYD
| Eiogramimbeenten ] @ MTP-200 I MSK-200

Die Sprachversion im WINSMART-Programm ist frei wahlbar und die getroffene Auswahl wird
dauerhaft im WINSMART-Programm abgespeichert.

10.2 Schnittstelle und angeschlossene Gerate
. Eine Kommunikation zwischen MTP200 und dem
Sendlzizlz PC ist Uiber die frontseitige COM- oder die RS485-
‘ MTP-Daten einlesen ‘ Schnittstelle an den Kontakten des Tragschienen-
Busverbinders mdglich. Mit dem Einstecken des
‘ MTP programmieren ‘ COM-Steckers in die Frontbuchse wird automatisch
- - ] die RS485-Verbindung getrennt und die COM-Ver-
[ Kalibrierwerte iberschreiben bindung hergestellt. Nach Trennung der COM-Ver-
LS chpittstelle: COM4 ~ bindung ist die RS485-Schnittstelle wieder online.
MTP-Adresse: vl Die RS232- wie auch die RS485-Schnittstelle sind
vom Analogausgang und der Versorgung galvanisch
getrennt, jedoch nicht untereinander.
10.2.1 MTP-Daten einlesen

Der Befehl MTP-Daten einlesen startet die Datenubertragung vom MTP200 in das WINSMART-
Programm. Voraussetzung fiir die Schnittstellenverbindung sind die entsprechenden Eintrage in der
Maske flr die serielle COM-Schnittstelle (COM1 bis COM20) und die MTP-Adresse (1-255). Sollte
die MTP-Adresse auf dem Gerat nicht vermerkt sein, so lasst sich mit dem Befehl Adressen
suchen die Gerateadresse finden. Nach Abschluss der Datenibertragung erscheint die Ausschrift
Parameter eingelesen und mit OK quittieren.

10.2.2 MTP-Daten programmieren

Der Befehl MTP programmieren (bertragt die Daten aus dem WINSMART-Programm in den
MTP200 Uber eine der beiden Schnittstellenverbindung und mit den entsprechenden Eintragen in
der Maske fur die COM-Schnittstelle und die MTP-Adresse. Nach der Befehlseingabe erscheint auf
dem Bildschirm der Hinweis Bestehende Parameter werden uUberschrieben. Trotzdem fort-
fahren? Ein OK startet den Vorgang und abschlieBend erscheint die Bestatigung Parameter
wurden ubertragen und kann mit OK quittiert werden.
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10.2.3 Kalibrierwerte liberschreiben

Wird in der Eingangsmaske das Kastchen Kalibrierwerte liberschreiben angekreuzt, kénnen aus
dem WINSMART-Programm die Kalibrierparameter des Messeingangs und Analogausgangs mit
dem Befehl MTP programmieren in den MTP200 Ubertragen werden. In der Maske erscheint die
Ausschrift Bestehende Parameter werden liberschrieben. Trotzdem fortfahren? Mit OK wird
der Vorgang gestartet und wird Parameter libertragen bestéatigt. Mit dem OK wird der Vorgang
beendet.

10.2.4 PC-Schnittstelle

Fur die COM-Adressierung kann zwischen den 20 Adressen unterschieden werden.

10.2.5 MTP-Adresse

Die MTP-Adresse ist Voraussetzung fur eine Kommunikationsverbindung mit dem MTP200. Als
Master sendet der PC ein Telegramm mit der gewlnschten Gerateadresse, dass bei einer
Einzelverbindung Uber die COM-Schnittstelle und bei einer Mehrpunktverbindung Uber die RS485-
Schnittstelle von jedem MTP200 (Slave) mitgelesen wird. Nur das Gerat mit der aufgerufenen
Adresse nimmt die Verbindung zum Master auf. Es dirfen deshalb keine MTP-Gerate mit gleicher
Adresse zusammengeschaltet werden.

10.2.6 Angeschlossene MTP-Gerdte — Adressen suchen

Mit Hilfe der Suchfunktion kénnen alle angeschlossenen MTP-Gerate mit ihren Kenndaten,
wie Adresse, Serial No. und TAG No. aufgelistet und damit identifiziert werden, um sie
dann mit ihrer Adresse ansprechen zu kdénnen.

10.3 MTP-Kennung

Adrezzer Senal Mo TaG Mo MTP-Kennung

Senal Ho: 08-32/14
TAG Ho: MEC12-15

Adresse: m

Die Serial No. ist eine 8-stellige herstellerspezifische Geratenummer und garantiert damit
fur jeden MTP200 die eindeutige Identifizierung. Sie besteht aus einem Date Code (Jahr +
Kalenderwoche) sowie einer fortlaufenden Nummer und kann nicht editiert werden!

Die TAG No. als anwenderspezifische Geratekennung kann maximal 8 alphanumerische
Zeichen beinhalten.

Mit der maximal 3-stelligen Adresse in dem Feld MTP-Kennung wird fir einen MTP200
die Programmierung der Gerateadresse vorgenommen.

Die Prozedur einer Gerateadressierung umfasst folgende Schritte:

Auswahl der max. 3-stelligen Gerateadresse im Feld MTP-Kennung;
Einstellung der momentanen Gerateadresse im Feld Schnittstelle;
Befehl MTP programmieren ausflhren und bestatigen;

Neue MTP-Adresse im Feld Schnittstelle eintragen und mit dem Befehl
MTP-Daten einlesen die geanderten Verbindungsdaten priifen;

pPOON=

Fir eine erfolgreiche Gerateverbindung muss die maximal 3-stellige Adresse im
@ Feld MTP-Kennung und im Feld Schnittstelle mit der Gerateadresse Uberein-
stimmen.
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10.4

Messeingiange

| Zuriick zum Hauptmenii J Jumper Finder

[ MeBwert

Sensor/Signal ]Pl-1 00 3-Lt.-Schaltung _vJ
MeBbereichsanfang TE

MeBbereichsende .

300

Filterzeit [1.0 2

WINSMART M.‘

Max. MeBbereich: -200 bis +800 *C

Max. Leitungswiderstand: 50 Chm je Leitung
JP5 und JP8 schlieBen, IP2 &ffnen

IPG schlieBen, JPT offnen

Kontakte: d28, 228 und 230

| MeBwert I

Sensor/Signal |Pt-100 3-Lt -Schaltung ﬂ

Pt-100 3-Lt -Schaltung

MeBbereichsanfang |Pt-100 4-Lt.-Schaltung

Potentiometer 0-600 Ohm 2-Lt.

Potentiometer 0-600 Ohm 3-Lt.

Potentiometer 0-600 Ohm 4-Lt. EI

Potentiometer 0-5000 Ohm 2-Lt.

Filterzeit |Potentiometer 0-5000 Ohm 3-Lt
Potentiometer 0-5000 Dhm 4-Lt. k-

MeBbereichsende

In der Maske Messeingéange sind alle zur Verfiigung stehenden Sensortypen mit ihren Leitungs-
anschlissen und Signaleingange fir Strom und Spannung aufgelistet. Der MTP200 hat vier Mess-
eingange, jedoch kann immer nur eine Konfiguration aktiviert und die dafiir angegebenen Jumper
platziert werden. Nach Auswahl des Sensortyps bzw. der Messgrofie werden alle weiteren
Informationen eingeblendet, wie z.B.:

1. Maximal zur Verfiigung stehender Messbereich
2. Maximaler Widerstand jeder Zuleitung

3. zu o6ffnende/schlieBende Jumper

4. Klemmenbelegung fiir den Messeingang

Ein parametrierbares Filter 1. Ordnung von 0,1 bis 99,9 Sekunden bestimmt das arithmetische
Mittel der MessgroRRe. Proportional zur Filterzeit andert sich die Einschwingzeit.

Fir die Kompensation des Zuleitungswiderstandes bei einem Widerstands-Sensor mit 2-Leiter-
Schaltung ist der eingemessene Widerstandswert in die Maske einzutragen. Der Gesamtwider-
stand von Hin- und Rickleitung darf max. 100 Q nicht Uberschreiten.

Der in der Maske Messeingange spezifizierte Messbereich (z.B. 0,000 bis 2,000 bar)
entspricht dem 0—100 % Bereich der Grenzwertliberwachung. Der kleinste einstellbare
Grenzwert betragt damit 0,000 bar und der gréite 2,000 bar.

FUr eine korrekte Parametrierung des MTP200 muss erst der Messbereich und
anschlieBend die Grenzwerte eingestellt werden.

Nach einer Anderung des Messbereiches sind immer auch die eingestellten Grenz-
werte zu Uberprifen!
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Zuriick zum Hauptmenii I

Jumper Finder

[ MeBwert

MeBbereichsanfang |4-000 mh
MeBbereichzende |20.000 mA

Sensor/Signal |mA-Signal (+/- 20mA)

=l

Filterzeit

3

[ Physikalizche Darstellung
Einheit

Bereichsende

Bereichsgrenze - MIN

Kommastelle |0.000 -

Bereichsanfang bar
r1eo |

=Ié Kemma

ACHTUN

G! Mit einer Anderung der Kommaeinstellung wird auch die
stelle des Alarmwertes in der Maske "Alarmausgéange’
verschoben.

Fir eine Ubersichtliche und verstandliche Darstellung der Messgrofie in der Online-Maske
sind unter physikalische Darstellung die entsprechenden Eintragungen vorzunehmen:

Einheit:

Kommastelle:
Bereichsanfang:
Bereichsende:
Bereichsgrenze—MIN:
Bereichsgrenze—MAX:

(&

Physikalische Einheit der MessgrofRe (bar, °C, K, usw.)

keine oder 1, 2 oder 3 Stellen hinter dem Komma

Physikalischer Wert der MessgroRe am Messbereichsanfang
Physikalischer Wert der Messgré3e am Messbereichsende

Physikalischer Wert der Messgrof3e, bei dem Wartungsalarm ausgelést wird
Physikalischer Wert der Messgrof3e, bei dem Wartungsalarm ausgelést wird

Fir die Uberwachung des Messbereiches sollte die Bereichsgrenze-MIN und die
Bereichsgrenze-MAX immer aulRerhalb des parametrierten Messbereiches liegen,
weil eine Bereichsuberschreitung den Wartungsalarm auslost.
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10.5

Analogausgang

Zuriick zum Hauptmeni Jumper Finder

Nur mit dem Jumper 3 kann das Signal im Analogausgang fur Konstantstrom/mA
oder Spannung/V¥ eingestellt werden |

AUSGANG

5 MIN-Begrenzung mA
Bereichsanfang mA MAX-Begrenzung mA
mA Alarmwert mA

Filterzeit

Bereichsende

Ausgangssignal radizieren [

Fir den Analogausgang steht ein parametrierbares Filter 1. Ordnung von minimal 0,1s bis maximal
9,9s zur Verfiigung. Proportional zur Filterzeit andert sich die Einschwingzeit.

Der Stellbereich fur den Analogausgang wird durch Bereichsanfang und Bereichsende fest-
gelegt. Fur den Stromausgang betragt der max. Wert 22 mA, fir den Spannungsausgang 11 V.
Zusatzlich lasst sich der Stellbereich von 0-100 % durch die Eingabe einer MIN- bzw. MAX-
Begrenzung gegen Unter- bzw. Uberschreiten schiitzen.

Der Alarmwert flr den Analogausgang ist ein Festwert und wird im Fehlerfall aktiviert, wenn in der
Maske UberwachungsmaBnahmen in der Rubrik Fehlerquelle die Funktion Alarmwert fiir den
Analogausgang ausgewahlt wurde.

Fir die Radizierung des Analogausgangssignals muss im Fenster Ausgangssignal radizieren ein
.X" gesetzt werden.

Alle in der Maske getétigten Einstellungen werden erst mit dem Befehl MTP programmieren (in
der Hauptmaske) gespeichert und ausgeflihrt.

Wirde als Alarmwert der Wert O eingetragen, dann kann die Bruchuber-
wachung fur den mA-Ausgang im Fehlerfall nicht zwischen dem Alarm-
wert/OmA und dem Leitungsbruch/OmA unterscheiden. Ein standiges
Schalten des Relais-3 ware die Folge.

@ Bei einem Spannungsausgang kann die Selbstliberwachung weder einen
Leitungskurzschluss noch einen Leitungsbruch erkennen!

mA-Werte fiir ein Ausgangssignal ohne und mit Radizierung:

. . Ausgangssignal Ausgangssignal
Eingangssignal ohng Ra%iziegrung mit%ad?ziergng
0 % 4,00 mA 4,00 mA
25 % 8,00 mA 12,00 mA
50 % 12,00 mA 15,31 mA
75 % 16,00 mA 17,86 mA
100 % 20,00 mA 20,00 mA
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10.6 Alarmausginge

Alarmausgange TAG No: MEC12-1 W=

I | ‘Zuriick zum Hauptmenii: | I

ALARM 1 [Relais-1)

Alarmwert: C Alarmtyp: | MIN-Alarm j

Yerzogerung: 5 Funktion: |Alheilsslmm ﬂ

Hysterese:

b

ALARM 2 [Relais-2)

Alarmwert: *C Alarmtyp: |MAX—AIalm j

Hysterese: % Yerzogerung: S Funktion: |Arheitsslmm ﬂ
ALARM 3 [Transigtorausgang-1)

Alarmwert: *C Alarmtyp: |Eladienlen-HAX-Alarm j

Hysterese: |1.0 4 ‘-l"erzi:igelung: S Funklion:|Alheilsslmm j

Zeitintervall fiir Gradientenalarm: 5

Die Maske Alarmausgange dient der Parametrierung der beiden Relaiskontaktausgange und des
Transistorausgangs fiir die Grenzwertalarmierung.

Jedem Alarmwert ist ein Hysterese-Wert, einstellbar zwischen 0 und 99,9 % des Messbereiches,
zugeordnet.

Fir einen Temperaturmessbereich von 500 °C betragt die Hysterese von 2 % einem Temperatur-
wert von 10 °C. Ein ausgeldster 400 °C MAX-Alarm wird somit erst bei einem Temperaturwert von
< 390 °C wieder aufgehoben.

Eine Alarm-Verzégerung von minimal 0 bis maximal 9,9 Sekunden stellt sicher, dass kurzzeitige
Alarmwertiiberschreitungen nicht zur Grenzwertalarmierung fiihren.

Zur Verfiigung stehende Alarmtypen:

MAX-Alarm bei steigendem Messwert

MIN-Alarm bei fallendem Messwert
Gradienten-MAX-Alarm  bei steigendem und fallendem Funktionsverlauf
Gradienten-MIN-Alarm bei steigendem und fallendem Funktionsverlauf

Zur Verfiigung stehende Alarmfunktionen:

Arbeitsstromprinzip (im Gutzustand steht das Relais nicht unter Strom)
Ruhestromprinzip (im Gutzustand steht das Relais unter Strom)
keine Funktion (Alarmausgang ist abgeschaltet)

Beim Gradientenalarm wird als zusatzlicher Parameter das Zeitintervall fiir Gradientenalarm
bendtigt. Es stellt ein Zeitfenster zwischen 0 und 9999 Sekunden dar, in welchem 20 Samples
erfasst und fur die Berechnung zugrunde gelegt werden.

Alarmwert und Alarmtyp sind in der Maske Online-Darstellung wiederzufinden, wobei ein aus-
geloster Grenzwertalarm durch eine rote Ausschrift gekennzeichnet wird.
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10.6.1 Differenzieller Gradientenalarm und seine Parametrierung als MAX- und MIN-Alarm

1. Beispiel: Alarmwert = 40°C
Alarmtyp = Gradienten-MAX + MIN-Alarm
Zeitintervall = 60 s (20 Samples in 60s)

TempT
(°C)

40
/\_/~/ ¢
Start 60 3 Zeit (s)
< > <« _—
MAX-Alarm m

MIN-Alarm

O S

Jedes Zeitintervall beinhaltet 20 Samples, wodurch sich die mini-
male Impulsdauer am Alarmausgang zu 0,05 x 60s = 3s ergibt!

2. Beispiel: Alarmwert = -20°C
Alarmtyp = Gradienten-MAX + MIN-Alarm
Zeitintervall = 20 s (20 Samples in 20s)

- N

Start 20 4 Zeit (s)

MAX-Alarm =

MIN-Alarm

Jedes Zeitintervall beinhaltet 20 Samples, wodurch sich die mini-
male Impulsdauer am Alarmausgang zu 0,05 x 20s = 1s ergibt!
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10.7

UberwachungsmafRnahmen

UberwachungsmaBnahren

| Zuriick zum Hauptmenii |

UberwachungsmeBkreis fiir: N
maximale Toleranz:

Themmoelement- und m¥-Eingang +- my

Widerstandseingang +1- % wom Fiihlerstrom
Analogausgang +1- % wom Hominalwert [=20mA/10¥)
Themoelement-5 ensor-/Leitungsbruch > kOhm

Analogausgangs- und Alarmauzgangs-Steuerung im Fehlerfall

Fehlerguellen Analogausgang Relais 1 Relais ? Logik 1

Interner Geratefehler |Alalmw3lt ﬂ |an j |aus j |aus j
m¥-MeBkreisiiberwachung |Alalmwert j |an ﬂ |aus ﬂ |aus j
Widerstands-MeBkreiziberwachung |Alalmwert j |an ﬂ |aus ﬂ |aus j
Ausgangssignal |Alalmwert ﬂ |an ﬂ |aus ﬂ |aus j
Sensor-/Ltg.-Bruch |Alalmw3lt j |an ﬂ |aus ﬂ |aus j
Relais 1. Relais 2. Relais 3 |Alalmw3lt j |an ﬂ |aus ﬂ |aus j

[ Kein Blinken der Error-LED bei Fehlermeldung im Diagnosemanager |

Fir die Selbstiberwachung von Thermoelement/mV-Eingang, Widerstands-Eingang und Analog-
Ausgang kann eine Fehlertoleranz von +/- 0,2 % bis +/- 5,0 % eingestellt werden.

Zusatzlich wird im Thermoelement-Messkreises der Schleifenwiderstand gemessen und mit dem
Toleranzwert fir den Sensor-/Leitungsbruch verglichen. Eine Toleranziberschreitung flhrt zur
Auslosung des Alarms fir Wartungsbedarf durch das Relais-3 verbunden mit einem Dauerlicht der
Alarm-LED in der Geratefront.

Insgesamt kénnen beim MTP200 6 Fehlerquellen unterschieden werden. Abhangig von der
Fehlerquelle lassen sich dem Analogausgang und den Alarmausgangen unterschiedliche
Funktionen zuordnen. Sie bestimmen dann das Verhalten dieser Ausgange im Fehlerfall. Liegt kein
Fehler vor gelten fir den Analogausgang die Einstellungen in der Maske Analogausgang und fir
die Alarmausgange die Parametrierungen in der Maske Alarmausgange. Nur im Fehlerfall werden
den Ausgangen die in der Maske UberwachungsmaRnahmen ausgewéhlten Funktionen iiber-
lagert. Beim Auftreten eines zweiten Fehlers entscheidet das Ranking der beteiligten Funktionen
Uber das Verhalten des Ausgangs.

Alarmausgange konnen in der Maske Alarmausgange mit keine Funktion
abgeschaltet werden. Sie stehen deshalb auch nicht mehr in der Maske

@ UberwachungsmaBnahmen fiir die Wartungsalarmierung zur Verfiigung und
sind ausgeblendet.

Analogausgang und Alarmausgange werden nur vom 16-Bit-Controller gesteuert, so dass auf eine
separat aufgefiihrte Fehlerquelle fir den 16-Bit-Controller verzichtet wurde.

Durch die gegenseitige Uberwachung des Dual-Controller-Systems (DuoTec®-Technologie) in
Verbindung mit weiteren Sicherungsmallnahmen wird gewahrleistet, dass auch bei einem
fehlerhaften Verhalten des 16-Bit-Controllers der Alarm fir Wartungsbedarf ausgeldst wird.
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Verhalten des Analogausgangs im Fehlerfall:

Funktion Ranking Verhalten im Fehlerfall

Alarmwert *** Das Ausgangssignal springt auf den in der Maske Analog-
ausgang definierten Alarmwert!

eingefrorener ** Das Ausgangssignal verbleibt auf dem Wert vor Eintritt des
Wert Fehlers und damit im Offline-Mode!

momentaner * Das Ausgangssignal wird weiterhin aktualisiert, kann aber
Wert verfalscht sein und befindet sich weiter im Online-Mode!

Verhalten der Relaisausgange und des Transistorausgangs im Fehlerfall:

Funktion Ranking Verhalten im Fehlerfall

an Der Alarmausgang wird eingeschaltet und meldet damit
**** den Wartungsbedarf nach auf3en!

aus *** Der Alarmausgang wird ausgeschaltet!

lim-prio ** Der Alarmausgang wird nur ausgeschaltet, wenn vor dem
Fehlerfall kein Grenzwertalarm gemeldet war!

limit * Der Alarmausgang beteiligt sich nicht an der Fehlermeldung
und die Grenzwertalarmierung bleibt erhalten!

Wahrheitstabelle fiir Grenzwert- und Wartungsalarm:

Funktion Grenzwertalarm | Wartungsalarm Alarmausgang Bemerkungen

an an/aus an an Nur der Wartungsalarm wird
nach auflen weitergeleitet!

aus an/aus an aus Der Wartungsalarm schaltet
den Grenzwertalarm ab!

Der Wartungsalarm schaltet den

lim-prio an/aus an aus Grenzwertalarm ab, jedoch ein
bestehender Alarm wird weiter
an (Alarm besteht !) an an nach aulen gemeldet!
limit aus an/aus aus Qer Grenzwertalarm wird unge-
an an/aus an hindert nach aufen gemeldet!

Mit Eintritt des 1. Fehlers entspricht das Verhalten des Analogausgangs und der
Alarmausgange der Parametrierung in der Maske UberwachungsmaBBnahmen ohne

Berucksichtigung des Rankings.
Erst bei einem 2. Fehler wirde das Ranking der beteiligten Funktionen die An-

steuerung des Analogausgangs und der beteiligten Alarmausgange bestimmen (siehe
nachfolgende Beispiele).
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Erstes Beispiel

1. Fehler: Interner Geratefehler

Analogausgangs- und Alarmausgangs-Steuerung im Fehlerfall

Fehlerquellen Analogausgang Relais 1 Belais ? Logik 1
Interner Geratefehler |Alarmwert j |aus j |Iimil j |Iim-pliuj
Steuerung der Ausgénge: Alarmwert aus limit lim-prio

Spater auftretender 2. Fehler: mV-Messkreisiberwachung

Analogausgangs- und Alarmausgangs-5teuerung im Fehlerfall

Fehlerquellen Analogausgang Relaiz 1 Relaizs ? Logik 1
Interner Geratefehler |Alarmwert j |aus j |Iimil j |Iim—pliuj
m¥-MeBkreisuberwachung |Alarmwert ﬂ |an ﬂ |an ﬂ |Iim-pliuj
Steuerung der Ausgéange: Alarmwert an an lim-prio

Mit dem Eintritt eines 2. Fehlers entscheidet das Ranking der beteiligten Funktionen Uber die
Ansteuerung der Ausgange. Wahrend der Analogausgang auf dem Alarmwert verbleibt, wechselt
fur Relais 1 die Funktion von aus auf an und fur Relais 2 von limit auf an.

Zweites Beispiel

2 zeitgleich auftretende Fehler

Analogausgangs- und Alarmausgangs-5teuerung im Fehlerfall

Fehlerquellen Analogausgang Relaiz 1 Relaiz 2 Logik 1
Interner Geratefehler |mumentan3l WwWert j |an j |aus j |Iim-plinj
m¥-Mebkreisiiberwachung |Alarmwert ﬂ |aus ﬂ |Iimil ﬂ |Iim-pliuj
Steuerung der Ausgange: Alarmwert an aus lim-prio

Von den beiden Funktionen fiir den Analogausgang hat der Alarmwert das hochste Ranking.
Damit springt der Analogausgang auf den Alarmwert.

Fir den Alarmausgang/Relais 1 hat die Funktion an, fir den Alarmausgang/Relais 2 hat die
Funktion aus das hdhere Ranking und bestimmt damit das Verhalten der beiden Ausgange.
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10.8

Diagnosemanager

- ﬁbiagnmmanager TAG No: MEC12- !_- |

| ‘Zuriick zum Hauptmenii: |

Wartungsbedarf Fiir:

aktueller Fehler Fehlerspeicher
Slave-Prozessor I I
Yersorgung fur Slave-Prozesszor [ -
Versorgung fir Master-Prozessor — —
mY-MeBkreisuberwachung r ™
Widerstands-MeBkreisuberwachung - l_
Auszgangssignal r x
Sensor-/Ltg_-Bruch [ [
RAM-/EPROM-5peicher r o
EEPROM-S peicher r r
Relais 1. Relais 2. Relais 3 M r

FEehlerspeicher zuriicksetzen

Der Diagnosemanager dokumentiert in ibersichtlicher Form die nicht mehr vorhandenen und/oder
aktuellen Fehlerfalle des Gerates. Tabellarisch aufgelistet sind alle 10 Uberwachungsfunktionen mit
den jeweils zugeordneten Fenstern fir aktueller Fehler und Fehler-speicher.

Jeder auftretende Fehler wird als Alarm fir Wartungsbedarf mit dem Dauerlicht der roten Alarm-
LED und dem Relais 3 gemeldet. Im Diagnosemanager wird die Fehlerquelle im Fenster aktueller
Fehler und Fehlerspeicher angezeigt. Der Fehlerspeicher fiir einen bestehenden Fehler kann
nicht zurickgesetzt werden.

Nach einem kurzzeitigen Fehler wechselt die Alarm-LED von einem Dauerlicht in einen dauerhaft
blinkenden Mode und Relais 3 geht wieder in den Gutzustand. Im Diagnosemanager wird der
nicht mehr vorliegende Fehler im Fehlerspeicher angezeigt und kann dann mit dem Button
Fehlerspeicher zuriicksetzen geloscht werden.

@ Der Diagnosemanager meldet auch einen nur kurzzeitig aufgetretenen Fehler.
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10.9

Kommentarspeicher

Kommentarspeicher TAG No: = W=

| Zuruck zum Hauptmenu |

Inbetriebnahme des Regelkreises: 10.9.2011
Widerstandseingang auf 3-Lt.-5Schaltung eingestellt
1. Kalibrierpunkt bei 50°C

2_ Kalibrierpunkt bei 250°C

Machste Kalibrierung: 972012

Kommentar einlesen Kommentar speichern K.ommentar drucken

Der Kommentarspeicher, als kleine Datenbank, dient als komfortable und einfache Mdglichkeit der
Datenspeicherung von Informationen, Notizen und Hinweisen, die der Anwender geratebezogen
dokumentieren mochte. Die zur Verfligung stehende Kapazitdt umfasst maximal 2000 ASCII-
Zeichen und durfte damit fiur die meisten Falle ausreichend bemessen sein. Mit dem Befehl
Kommentar drucken kann der Speicherinhalt auf einem unter WINDOWS zur Verfligung stehen-
den Printer ausgedruckt werden.

Schriftart und Layout dieser Kopie sind fest vorgegeben und kénnen nicht verandert werden.

Kommentar einlesen: Aus dem MTP200 wird der Text in die WINSMART-Maske
geladen;

Kommentar speichern: Aus der WINSMART-Maske wird der Text im MTP200
abgespeichert;
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10.10 Online-Darstellung

Zuriick zum Hauptmenu

Messwert Auszgang
[*C] [v1

10000 — |4 10— [
Messwert 299 6 *C 900.0 — 9 —
Yergleichsstelle -0.3 °C 800.0 — 8 —
Ausgang 4.397V 700.0 _ 7 _
Schleifenwiderstand 0.10 kOhm §00.0 — & —
o 500.0 — 5 —
Alarm1 (Minimum) 10 *C — —
400.0 — 4 —
Alarm2 (Maximum) 790 "C — —
300.0 — 3 —

Alarm3 (Maximum) 300 *C 200.0 —] | P
100.0 — 11—

0.0 —Hjs o—H

In der Online-Maske werden das Ein- und Ausgangssignal analog und digital dargestellt. Zusatzlich
sind auch die Alarme mit ihren Grenzwerten eingeblendet. Bei einer Grenzwerttuberschreitung bzw.
Alarmauslésung wird dieser mit roter Ausschrift dargestellt. Ein nicht verwendeter Alarm (keine
Funktion) erscheint auch nicht in der Online-Maske.
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